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警告

1)	 在开始实施任何电源连接,维修或部件更换操作之前均需切断导纱器电源
盒主开关。

2)	 导纱器可能在正常工作过程中任何时候，无任何事先警告的情况下启动。
注意: 橙色灯不表示供纱器是开启的，它只是警报状态。因此在正常工作
时保持熄灭

3)	 在开启导纱器之前，检查是否有物理性损伤 (检查调速轮/金属圈/所有可
移动部件)。

	 在运送和电源设备的安装过程中，提供个人防护用品（手套，鞋子），用
以避免在跌落情况下造成挤压的危险。

4)	 在导纱器操作过程中绝对避免触摸任何移动部件。
	 不要穿戴可能缠绕在移动部位的服装及配饰。长发应盘起。

5)	 润滑油可以用来让线更容易滑行。操作员应该使用产品安全卡。保持电源
盒干净

6)	 使用L.G.L. Electronics专用附件和原配件更换部件。

7)	 任何导纱器电子元件的维修必须由经L.G.L. Electronics授权的合格人员实
施。

8)	 当从仓库转到编织时较热的环境中，可能会在导纱器上形成冷凝现象；因
此在连接之前先等其干燥，否则可能损害电子部件。

9)	 绝不能以绕线轴或张紧装置来抓住导纱器。

警告
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警告 警告

建议维护保养好导纱器以使其始终具有良好的功效并延长其使用寿命。 

在长年的功能实施中为总是获得导纱器满意的运行，需贯彻或遵循一些简单的
窍门：

1. 	在安装的时候，将导纱器从仓库移到较热的编织环境中时，有可能在导纱
器上产生冷凝现象；

   需待其完全干燥后才能实施连接，否则电子元件有可能受损。

2. 	水及潮湿是导纱器电子元件的敌人。在非常潮湿的环境中（80%的最大湿
度）保持导纱器一段时期的运行，

  	或者使用浸过水的纱线都会很快危害到电子板。此外，导纱器不可使用水
或类似物来清洁。

3. 	 在粉尘特别多的环境中工作的机器需给予更多的维护。 
	 保持编织环境的清洁以避免残留的污垢和灰尘在运动部件上施压以危及到

机器的运行功能。
	 这些都是受保护的，但灰尘的积累可能导致较大的运动困难并引起过早的

机器磨损。

4.	 建议将长期不使用的导纱器置于合适的聚苯乙稀包装盒中以确保最佳的
保存。

5.	 当给导纱器穿纱时，使用适当的提取器。不要使用其他工具，特别是那些
金属的，

  	因为有可能危害输入处传感器并且可能危及输出处张紧调节器。
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控制器/ 调节器 功能

A 0 – I 转换器 •开启和关闭导纱器。

B 通信接口 •可与便携器和计算机连接。

C 信号灯
•如导纱器开启后无故障，它们将不会发光。
•如出现任何故障它们将发光。
	(参见第 节 “故障维修”)。

D 双列直插式开关
•可以调节光学感应器的灵敏度，转换旋转方
向, 自动校准磁感应器并实施对总线系列的终
止。

E 调节旋钮 •可调节输出处张紧器的绷紧度。

F 3 通道连接器 • 可在输出处连接一线触感应器.

1 - 概述

主要部件:

1•电动机

2•顶板

3•调速轮

4•绕线轴

5•输出处张紧装置

	
  6	•输出处传感器

  7	•供电连接电缆

  8	•主电子控制板

  9	•线圈储备控制传感器

10	•输入处传感器

1.1	 主要部件 - 控制调节点

关于电子张紧 ATTIVO 
请参看第 6 章节。

34

267 9 10 DB 1C8

E

A

5

F
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1 - 概述 1 - 概述

1.2	 轮廓尺寸

具TWM 张紧调节器的 ECOMINI
200

77
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7

290 Ø100

220

77
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7

310 Ø100
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290 Ø100

220

77
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7

310 Ø100

重量 2.2 公斤

ECOMINI 矢量同电子制动 ATTIVO
重量 2.3 公斤
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1 - 概述

使用目的:

ECOMINI是一具分离线圈的导纱器，可用于所有需要恒定输入纺线类型的编织
机或纺织机。
可以在纱线 800 den (粗纱) 到 5 den (细纱)范围内以最佳方式工作。

功能特征:

•	根据机器应用的纱线数量需求自动调节速度。

•	具一磁探测系统的绕线轴储备纱线控制。

•	当探测到导纱器输入处无纱线时（断线或空线轴）停止导纱器和机器功能。

•	工具箱KLS（可选）：

	在没有使用机械性感应器的情况下，如果进料口没有发现线，进料器及机器
将停止工作。

•	在导纱器入口和出口都有根据使用的纱线种类而选用适合的不同张紧装置功
能。

•	根据需求，既可成竖直结构又可成水平结构的集装模式选择。

•	实时测量和显示与每一机器 供线相关的消耗纱线的功能。

•	电子张紧ATTIVO (备选项). 操作人员输入所需的输出处张紧力,系统将保持该
设置, 避免在线轴上所有可导致纱线张紧力的变化.

技术规范:

•	通过直接连接到机器或通过由L.G.L. Electronics另外提供的供电盒供电。
	电源电压特征:V = 42-48VAC  三相 Hz = 50/60 （AC版）
			   V = 57 VDC（DC版）

•	自动调节供纱速度控制提供可达至 1000 米/分钟的最高限度。

•	1 mm (STD); 2 mm (Z1) 毫米 的线圈间距。
•	电动机特征:
	最大功率: 35 W 	 平均吸收功率: 11 W
•	在最大速度等同A-级声音压力低于70 dB (A)
•	工作条件 - 储藏条件:
	 - 环境温度: 从 +10 到 +40 °C
	 - 最大湿度: 80%

1.3	 使用目的 - 技术和操作特征 
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绝不能以绕线轴，或以顶板和输出处张紧装置来抓住导纱器。

导纱器需置于合适的聚苯乙烯盒里递送;
在随后可能进行的移动都需保存在同样的包装里。

导纱器装配有一输入处传感器，可实施如下功能：

•“停机” 功能:
	 如在导纱器输入处没有探测到
纱线(断线或空线轴)时停止导
纱器和机器的功能。

注意: 如关掉导纱器，机器并不
停止。停机的信号仅由信号灯发
亮表示

1 - 概述 1 - 概述

1.4	 移动和储藏说明

1.5	 输入处传感器

输入处传感器

对 错
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导纱器装配的光学传感器，可根据机器所应用的纱线数量自动调节速度。 
当用非常细的纱线(低于 40 den)时需通过双列直插式开关设置(参见第 2.4节)。

导纱器装配的磁传感器，具监控鼓轮纱线储备的功能。

1 - 概述

1.6	 输出处传感器

1.7	 鼓轮储备纱线控制传感器

输出处传感器
(光电元件)

储备纱线控制传感器
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1 - 概述 1 - 概述

将该传感器装配到导纱器输出处，当探测到纱线断裂时可使机器收到一被导纱
器传播的停止信号。

1.8	 纱线输出传感器
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注意：当由仓库转到编织时较热的环境中，可能会在导纱器上形成冷凝现象；
在连接之前先等其干燥，否则可能损害电子部件。

将导纱器安装至机器上需遵循以下操作:
 竖直结构模式

将导纱器固定到适当的支撑盘 (F) 上并装配好电源线带 (G); 拧紧螺丝 (H)  直到
其被收紧。

注意：支撑环的尺寸如下：
- 高度不小于 25mm
- 最大厚度 10 mm

重要：为避免损坏电子部件，必须完全严格遵守下图所示的安装顺序

棕色线缆 (I) 必须面向信号灯 (C) (如果线缆带由
LGL提供, 棕色线缆 (I) 可通过印在线缆带上的箭头 (L) 识别 )。

注释： 确保导纱器所固定在的支架上有一接地线连接，该连接同48V AC三相电
源变压器星形连接是一样的。

2 - 安装和启动

2.1	 导纱器安装和启动 (AC版本)

棕色
黄色
蓝色
黑色

灰色金属线

灰色金属线
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2 - 安装和启动

DC版本

黄色/绿色线缆 (I) 必须面向信号灯 (C) (如果线缆带由
LGL提供, 黄色/绿色线缆 (I) 可通过印在线缆带上的箭头 (L) 识别 )。
备注：确保电源线被固定连接到地面。

F

H

H

G

AC DC
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I

L

I

N

M

2 - 安装和启动

-	通过锁闭盘(L)连接导纱器到电源线缆 (I)，然后用位于机架上的螺丝(M)将其
拧紧。

注意：当连接电源线缆时，严格按照印制的显示确切固定位置的参考标记(箭
头 (N) 必须指向导沙器前缘)。

棕色
黄色
蓝色
黑色

灰色金属线
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NO!

OK! NO! NO!

OK!

OK!OK!

2 - 安装和启动 2 - 安装和启动

2.1.1	 在打开电源前应进行检查（AC版）

不！

不！

不！
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2 - 安装和启动

确定变压器连接到正确的主电压

确保通过正确的颜色序列，将扁平电缆连接到变压器

黑色

蓝色

黄色

棕色
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2 - 安装和启动

42-48 Vac

42-48 Vac
OK!

OFF
ON

DS1DS2DS3DS4D

2 - 安装和启动
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2 - 安装和启动

将导纱器安装至机器上需遵循以下操作:

竖直结构模式

将导纱器固定到适当的支撑盘 (F) 上并装配好电源线带 (G); 拧紧螺丝 (H)  直到
其被收紧。

注意：支撑环的尺寸如下：
- 高度不小于 25mm
- 最大厚度 10 mm

重要：为避免损坏电子部件，必须完全严格遵守下图所示的安装顺序。

黄色/绿色线缆 (I) 必须面向信号灯 (C) (如果线缆带由
LGL提供, 黄色/绿色线缆 (I) 可通过印在线缆带上的箭头 (L) 识别 )。

备注：确保电源线被固定连接到地面。
 

2.2	 导纱器安装和启动 DC版本

蓝色金属线

蓝色金属线

黄色/绿色
褐色
蓝色
红色
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2 - 安装和启动 2 - 安装和启动

水平结构模式

将导纱器安装到机器上需遵循如下程序：

-	用螺钉 (G) 固定在导纱器下面的定位夹 (F); 使用位于夹子上的平头螺丝 (H) 
将夹子固定到机器管上，并将导纱器正确定位使之正好位于所需的操作角
度。

F

H

H

G

AC DC
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L

I

N

M

I

2 - 安装和启动

-	通过锁闭盘(L)连接导纱器到电源线缆 (I)，然后用位于机架上的螺丝(M)将其
拧紧。

注意：当连接电源线缆时，严格按照印制的显示确切固定位置的参考标记(箭
头 (N) 必须指向导沙器前缘)。

黄色/绿色
褐色
蓝色
红色

蓝色金属线

2 - 安装和启动
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2 - 安装和启动 2 - 安装和启动

H

F

G
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I

I

I

L

M

N

L

M

N

2 - 安装和启动

黄色/绿色
褐色
蓝色
红色

黄色/绿色
褐色
蓝色
红色

蓝色金属线

蓝色金属线
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OK!

2 - 安装和启动 2 - 安装和启动

2.2.1	接通电源前检查核对（DC版）

短路测试

电阻必须大于10千欧

检查电缆位置是否正确

检查环与接地连接
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2 - 安装和启动

2.2.2	CAN总线电缆连接

LGL电源箱电缆

LGL电源套件

A1C1SA1348

A1C1SA1348

箭头的一面

对

剩下

N.B：CAN总线版本。如果蓝色扁平电缆两端如下图所示： 

CAN通过电缆上的电阻而终止，故所有馈线上的DS4必须关闭 (OFF) 。
如果一个或多个DS4处于打开状态，则总线的电阻将减小，从而导致通信问题。
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2 - 安装和启动 2 - 安装和启动

地址套件可识别通信总线上的每一根馈线，从而允许与机器或专用接口进行通
信。
该接口允许从馈线获取信息，或设置参数（例如设置ATTIVO张力或读取纱线
消耗量）。
对于DC版本（蓝色扁平电缆），地址T型连接器安装在LGL内的馈线上。地址也
标注在外馈线盒上，从而使得操作人员可以采集必要的数字。
我们建议将馈线编号与机器馈线编号相匹配。

2.3	 串行地址套件

T型连接器
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2 - 安装和启动

（AC版）: 将 T 连接器插入通信接口，注意在连接器上的编号需对应机器上相应
的号码。
通过适当的螺丝 (36) 固定连接器 (35) 到导纱器机身(如图 1所示)。

然后如图 2 所示连接相应的接线 (如还未连接)。连接第一个导纱器的电缆到机
器上。

该套件包括一套编号为T的连接器，其接有相对连接电缆。

35

36
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80

2020

2 - 安装和启动 2 - 安装和启动

连续输出

到机器

输出号 8

输出号 2

输出号 1
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2 - 安装和启动

可通过移去在导纱器顶板上的限位块 打开双列直插式开关。

2.4	双列直插式开关设置

DS1 设置含义 (预置位置 = OFF)
OFF Z 旋转

ON S 旋转

DS2 设置含义 (预置位置 = OFF)
OFF 标准光学传感器灵敏度

ON 增大的光学传感器灵敏度, 使用于低于 40 den 的纱线类型。

DS4 设置含义 (预置位置 = OFF)
OFF 分离总线的终止。

ON 连接总线的终止 (参见第 2.3 段)。

DS3 设置含义 (预置位置 = OFF)

OFF 运行位置 (标准)

ON

自动校准磁感应器。其操作程序如下：
-	 将转换器 0-1 置于位置 0。 将 DS3 置于位置 ON。
-	 从鼓轮上将储备线移除，导纱器处于穿纱状态。
-	 将转换器 0-1 置于位置 1。导纱器将储备纱绕到鼓轮上固定数目
的线圈上。

-	 如果程序运作方式正确，导纱器的指示灯将亮一秒钟以显示其正
确标度。

-	 在程序结束时，将开关 0-1 设置为 0。将 DS3 设置为 OFF。将
开关 0-1 设置为 1，完成自校准。
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2 - 安装和启动 2 - 安装和启动

注意: 要激活预置的每一个双列直插式开关的功能，必须使用0-1转换器关掉导
纱器; 然后将双列直插式开关置于所需的位置并开启导纱器。
也可以通过平板电脑或 PC 对拨码开关 1、2 和 3 进行远程编程。

OFF
ON

DS1 DS2 DS3 DS4D
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2 - 安装和启动

2.5	包变压器 (AC版本)

NO

NC

COM

机器停止电缆

变压器输出地线 
(黄/绿) 

机器停止
电缆

机器接
地线 
(黄/绿)

变压器输出
48 VAC

变压器输出48 
VAC

平电缆

可多至10个导纱器

机器接地线 (黄/绿)

平电缆

变压器输出地线 
(黄/绿) 

2 - 安装和启动
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2 - 安装和启动 2 - 安装和启动

2.6	 大直径针织设备（仅DC版）

KLS 系统支持喂纱器在输出纱线断裂时实施停机（不通过传感器）。若喂纱
器探测到喂纱器和机器间的纱线发生断裂，喂纱器会使机器停运。
提示：若喂纱器前方（线筒和喂纱器之间）纱线发生断裂，该系统不会作
出动作。喂纱器自身另设的传感器会探测到这一故障。

KYC

KYC TOUCH

2.6.1	 KLS:自动输出停机系统
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2 - 安装和启动 2 - 安装和启动

一旦安装完成，机器即进入准备启动状态。实施以下学习程序：
1.	按住学习程序按钮，直至所有喂纱器指示灯被点亮（约需1s）。 这时，喂

纱器指示灯会始终处于点亮状态，而机器则处于静止状态。
2. 以工作速度启动机器。这时，所有指示灯将熄灭。
3. 运行机器直至图案形成。
4. 图案形成后，停机。 停机时，喂纱器会将停机时刻储存在内存中。停机

后，喂纱器开始检查其 与机器之间是否存在纱线断裂。

2.6.2	KYC 盒子的程序按钮

绿色按钮

KYC KYC TOUCH
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2 - 安装和启动

提示1：机器需至少运行8s。若任何原因导致机器运行不足8s，重启。若
机器运行时间超过8s 但在图案形成前停机，喂纱器会检查输出纱线是否发
生断裂。若发生错误停机，必须重复以上步骤，确保图案完整。

提示2：上述过程中，喂纱器无法探测输出纱线断裂。

提示3：通过学习程序按钮可打开所有喂纱器指示灯。此时，长按1s，可
熄灭所有喂纱器指示灯，同时系统将进入静止状态。
这些功能所涉及的喂纱器参数有：
OYB SW Tmr - KLSCm Delay
有关更多说明，请参见第 6.1 章中的表格。
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21

3 - 穿纱和调节

3.1	 具TWM 张紧调节器的导纱器穿纱

为了不损害 TWM，建议使用具良好状态的没有堆积纱线在末端的提取器。给
导纱器穿纱绝不能使用钢针，因会对 TWM 产生损害。

穿纱需在如图所示关掉导纱器的条件下进行：

完全上线

部分上线

完全上线ATTIVO版本
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3 - 穿纱和调节 3 - 穿纱和调节

3.2	 速度调节

ECOMINI 导纱器装配了一微处理器和一输出处传感器，可根据机器插入速度
自动调节其速度。

因此不需要操作人员方面作任何速度调节。
关于特殊功能所需条件的应用请参考接下来的第 2.4 节。

3.3	 张紧调节

调节张紧度并得到所需的张力，需调节导纱器所装配的输出处张紧 (TWM)，
转动调节旋钮。
相反,对装备有电子张紧ATTIVO的导纱器,其张紧器的调节可自动完成
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4 - 修保养操作

拆除绕线轴，实施如下:

1) 通过编织机上的主要断流器切断电源线

2)	断开导纱器供电盒电缆并将导纱器从机器上拆除。

3)	卸下3个固定螺丝 (11) 取下外壳 

4.1	 绕线轴拆除

11

2
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4 - 修保养操作 4 - 修保养操作

4)	擰下螺絲 (16)；旋鬆繞線錐體 (4) 上的 3 個緊固螺絲 (13)，然後將其拆下。

5)	拆下固定在擺動輪轂上的減振器。隨後應將吸收器放回原位，注意使外部圓盤上的

凹口 (19) 與錐體 (4) 上的孔相符。

6)	穩住飛輪(3)(3)，旋下螺絲(14)，連同碟形彈簧(15)一起拆下；將保護裝置 (17) 從
襯套上的位置拆下。後者應安裝回相同位置，即保護參考凹口插入襯套空心。

7)	將輪轂 (20) 從軸上滑下，將其拆下。從軸上拆下卡榫 (10)。

13

13

13

4
16

10

19
14

15
17

20

3
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4 - 修保养操作

8) 此时，如果有必要，可能需旋松紧固螺钉 (22) 以拔出线程触角固定器 (23) 并更

换进口传感器 (24)（灰色塑料）和线程触角 (25)（黑色塑料）。

25

25

23 22

9) 移除前磁体座 (28)，需要适当的装置 (29)，该装置被3 个绕线轴固定螺丝 (13)
固定到需移除的前磁体座 上。在移除后，松开移出设备。

28

13

29 cod.
A1N1SA501

4 - 修保养操作
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4 - 修保养操作 4 - 修保养操作

10) 现在可脱开飞轮 (30)。此时也可轻易地更换在导纱器轴上的瓷套管 (31)。

30

31

控制电子板的更换只能由 L.G.L. 授权的服务维修中心实施。

4.2	 控制电子板的更换O



42

5 - 部件更换

要取下 TWM 张力调节器，请执行以下操作：
1)	按下固定凸耳，将 TWM 张力调节器从支撑环上松开。

5.1	 TWM 张紧装置的更换

2)一只手拉动旋钮，同时取下 TWM 张力调节器。

1

NO

SI

2

2

1

NO

SI

2

2

5 - 部件更换
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1

NO

SI

2

2
1

NO

SI

2

2

5 - 部件更换

4)	注意在 TWM 装置支架上安装弹簧的方

式：TWM 装置上的弹簧钩必须朝外安装，以防

止与锥体部分接触并因此损坏它。

3)	如果提供了 ATTIVO 制动器，请按下释放按钮。指示灯将开始快速闪
烁。TWM 制动器随即打开。只有当闪烁由快变慢时才能使用 TWM 装置

对

错
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5 - 部件更换

5)	如果提供了 ATTIVO 制动器，则在安装新的 TWM 装置后，按下释放按钮。指示灯

将从慢闪变为快闪。然后制动器将返回其先前的工作位置

1

NO

SI

2

2

5 - 部件更换
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5 - 部件更换

更换毛刷的操作步骤如下：

1)	按下固定凸耳，将毛刷从支撑环上松开。

5.2	 毛刷更换

1

2

2

2)	 用一只手拉动旋钮，同时取下毛刷。

1

2

2
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5 - 部件更换

3)	如果提供了 ATTIVO 制动器，请按下释放按钮。指示灯将开始快速闪烁。毛刷装置

随即打开。当指示灯由快闪变为慢闪时，您才可以操作毛刷装置。

5 - 部件更换
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5 - 部件更换

4)	将要更换的毛刷从支架中拉出。将新毛刷按入支架中以将其插入。确保毛刷的末端

在装入到环时连接在一起。

1

2
2

3

4

5)	 如果提供了 ATTIVO 制动器，安装新的毛刷装置后，按下释放按钮。指示灯的闪烁频

率会由慢变快。然后毛刷装置将恢复其先前的工作位置。
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6 - ATTIVO

ATTIVO 是一电子系统， 用于维持一纱线的恒定张紧度，并可编程设置。 张
紧感应器提供对输出处张紧的实时测量，一电动机使用这些信息来调节张紧
TWM的位置。 在该种方式下所有张紧问题，归因于同一绕线轴上纱线类型的
不同, 涂蜡的区别，满和空的绕线轴之间张紧的不同等等，都可以导致问题的
产生。
所需的张力可以通过 PC 或平板电脑进行设置。
以下为 2 个相关参数:

- 	T des. dgr: 用于设置所需的张紧;
- 	T read dgr: 用于读现有的张紧 (以了解张紧感应器是否正确工作)。

注意: 如在正常运行过程中，不能保持所需的张紧度，前沿灯将开始闪烁。

6.1	 电子张紧 ATTIVO

张紧感应器

释放按钮

前沿灯

电动机

6 - ATTIVO
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6 - ATTIVO 6 - ATTIVO

除了这两个张力参数外，系统还有其他可能相关的参数：

参数 默认设置 描述 备注

KLSCm Delay 86 为了加快喂纱器

的响应时间，

在输出纱线断头

的情况下（更快

的 KLS 响应时

间）

设置为 20 到 100。

如果值太低，错误停止是存

在的潜在问题。

如果值减小，KLS 响应时间

也会减少，如果值增加，KLS 

响应时间也会增加。

ENBrk OpAlr 0 如果 = 1，当 

ATTIVO 制动器打

开时，喂纱器会

停止机器

EnOffstp 0 如果 = 1，当 

ON/OFF 开关在 

OFF 位置时，喂

纱器会停止机器

如果 ENOff STP = 1，则 

偏移量如下：

1.将纱线穿入喂纱器。

2.从测力传感器中取出纱

线。

3.关闭喂纱器。

喂纱器和制动器指示灯将会

亮起。

4.按住 OFFSET 按钮，直到 

ATTIVO 指示灯熄灭。

5.启动喂纱器。

喂纱器指示灯将熄

灭，ATTIVO 指示灯将闪烁

一次。这意味着偏移已成功

执行。
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参数 默认设置 描述 备注

SM Man pos 150 在张力传感器损

坏的情况下很有

用，用于手动调

节纱线电压。

使用：

设置 TDes=0

按下 ATTIVO 打

开按钮。

当 Attivo 装置

完全打开时，再

次按下按钮将其

关闭。制动器关

闭 150 个电机节

距。

Tens TmOut 40

（秒）

如果 Tens TmOut 

内未达到

设定的张力，

喂纱器将停止机

器 (Tmtrerr)

OYB SW

Tmr

0（KLS

被禁用）

两个后续缠绕之

间的时间间隔。

(ms=OYB 

SWTmrx50)。

KLS 的

触发值。

检查正确的值：

如果机器增加速度，则该值

必须减小。如果机器降低速

度，该值必须增加。

.

AutSync Tim 0 如果 = 0，则纱

线消耗量以 

cm/rev表示

如果 ≠0，则纱

线消耗量以 

cm/AutoSyncTim 

秒表示

（最多 15）

AutSyncTim=0 针对无缝和

大直径（若提供了转速信

号）。

AutSyncTim=1 针对紧身衣

Real speed 喂纱器速度（转/

分钟）

最大 4900 转/分钟

喂纱器消耗量（m/min）=

实际速度 x 16.3
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参数 默认设置 描述 备注

Rot s/z Src 1 1 = 拨码开关 

DS1 设置的旋转

方向

0 = Rot s/z 参

数读取的旋转

方向

Rot s/z 0 0 = Z 旋转 

1 = S 旋转

仅在 Rot s/z Src 时才有

意义

Sens FTC Src 1 1 = 拨码开关 2 

设置的光电池灵

敏度

0 = “Sens 

FTC”参数读取的

光电池灵敏度

Sens Ftc 1 1 = 标准

0 = 细支纱 < 

40den

仅当 Sens Ftc Src = 0 时

才有意义

T Des Dgr 40（克） 设置张力

T Read Dgr 读取张力
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6 - ATTIVO

6.2	 偏置

在首次安装本设备后，需要启动张紧度传感器，才能获得偏置功能（机械误差
回零功能）。
操作程序如下：

- 从张紧送纱器上取下纱线。
- 断开送纱器开关。
- 按下“释放”键，并保持下按状态，直至设备灯点亮。
- 合上送纱器开关。
- 设备灯将熄灭，此时获得偏置功能。

 

注意 1：当机器在停止了一段时间后，有必要进行偏移量的步骤。 
在任何情况下，如传感器显示张紧量度同其实际值有很大区别，建议多重复该
步骤几次。 

注2：每次喂纱器内有纱线，或者喂纱器经维修返回后安装在机器上，则必须
执行偏移 (OFFSET) 程序。

注3：在下面的偏移 (OFFSET) 程序中，假设“ENOFFSTP”参数为1。
从张紧喂纱器取出纱线。
关闭喂纱器。该设备的指示灯将亮起。
按下释放按钮不放，直到设备指示灯熄灭。
喂纱器上的开关。
灯将打开，获得偏移 (OFFSET) 。

1

2

6 - ATTIVO
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喂纱器警报
点击各喂纱器上的“状态 (STATUS) ”按钮，可获取喂纱器状态。若某一喂
纱器的指示灯处于点亮或闪烁扎状态，即意味着该喂纱器处于警报状态。
此时，该喂纱器会发送警报信息。点击“状态 (STATUS) ”按钮，可显示警
报原因。

该示例中，喂纱器2 状态“良好 (OK) ”。
界面底部的“状态 (STATUS) ”标签：连续模式警报监控。若电脑与机器
距离较远，则电脑必须具备该功能，以支持远程获取警报有关信息。
“状态 (STATUS) ”标签被选中时，若机器运行期间发生警报，喂纱器将
使机器停运，且屏幕上会出现大幅提示文字，如下图所示。

状态
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KYC touch上的导纱器报警

如果导纱器报警，屏幕上的图片将按如下所示变化：

导纱器地址 报警的含义
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若喂纱器状态“良好 (OK) ”，则屏幕无显示。
可能警报列表：

警报名称 含义 解除措施

AC 电源故障 2 相（蓝色）和/或
3 相
（黄色）丢失。

检查扁平电缆上的输入电
压和喂纱器连接。

纱线断裂 喂纱器前纱线发生断
裂。

修复纱线。

电机被锁 纱线在线筒和喂纱器之
间发生缠绕。

检查线筒和喂纱器之间的
纱线通道。

温度过高 喂纱器电子制动器温度
过高。

1. 减少纱线上的输入
张力。
2. 检查飞轮是否能自
由转动。必要时拆开卷纱
筒除去灰尘和残留纱线。

时间错误 喂纱器启动时卷纱筒卷
取纱线消耗太多时间。

用一只手指按住纱线，方
便留头纱纬丝。

VB 电机故障 电机 DC 电压过低。 检查变压器一次电压绕组
上的连接。

AC1 电源故障 1 相（黑色）丢失。 检查扁平电缆上的输入电
压和喂纱器连接。

未开启 开关处于“关 (OFF) 
”位
置。

开动喂纱器 
（EN OFF STP 参数）。

TENSMTRERR 喂纱器无法在预设时
间 内达到预设张力值
（见 22 页TensTMOut 
参 数）。

检查以下内容：
1. 纱线是否经过称重
传感器。
2. TWM 制动器和弹簧
是否满足达到所需张力的
要求。
3. 称重传感器是否发
生了偏移。
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警报名称 含义 解除措施

输出制动器错
误

喂纱器后纱线发生断
裂 （ 或纱线消耗
量太 低）。

修复纱线。

电子制动器打
开

制动器被打开
（ATTIVO）。

通过ATTIVO 的支架上的相
关按钮将制动器关闭。

卷纱前错误 只会出现在卷纱筒卷
纱 期间、启动期间
或纱线 断裂后。

意味着卷纱筒卷纱期间，
机器无法运行。

I2T 错误 I2T 保护 1. 减少纱线上的输入
张力。
2. 检查飞轮是否能自
由转动。必要时拆开卷纱
筒除去灰尘和残留纱线。

6 - ATTIVO 7 - 使用范围
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7 - 使用范围

- 张紧超过 10 克的，建议使用 TWM KL。

7.1	 张紧TWM模式的使用范围

纱线类型 弹簧 纱线范围

毛纱 0.4 从 Nm 100 到 Nm 15

棉和粘胶短纤维 0.4 从Ne 120到10

高度加捻纱，绉丝和丝线 0.3 从Den 20到Den 120  

高度加捻纱，绉丝和丝线 0.4 从Den 100到Den 250  

粘胶纤维和合成纤维 0.3 从10 Den到120 Den

粘胶纤维和合成纤维 0.4 从100 Den到250 Den

TWM 类型 KLTWM 类型 K
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7 - 使用范围

可以更换锥台、弹簧组件、O型环和TWM的铬环。

8 - 转换表格
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7 - 使用范围 8 - 转换表格

8.1	 不同纱线计数系统转换表格

Nm Ne tex den Dtex NeL Nm Ne tex den Dtex NeL

18.000 10,63 56 500 550 29,76 48.000 28,35 21 187 208 79,37

18.140 10,71 56 496 551 30 48.380 28,57 21 186 206 80

19.350 11,43 52 465 516 32 50.000 29,53 20 180 200 82,68

20.000 11,81 50 450 500 33,07 50.800 30 20 177 197 84

20.320 12 50 443 492 33,60 54.190 32 18 166 184 89,6

21.170 12,50 48 425 472 35 54.430 32,14 18 165 183 90

22.500 13,29 44 400 440 37,20 60.000 35,43 17 150 167 99,21

23.710 14 42 380 420 39,20 60.480 35,71 17 149 166 100

24.190 14,29 42 372 413 40 60.960 36 16 147 165 100,8

25.710 15,19 38 350 390 42,52 64.350 38 16 140 156 106,4

27.090 16 36 332 369 44,80 67.730 40 15 132 147 112

27.210 16,07 36 331 367 45 70.000 41,34 14 129 143 115,7

30.000 17,72 34 300 335 49,61 74.510 44 13 121 134 123,2

30.240 17,86 34 297 330 50 75.000 44,29 13 120 133 124

30.480 18 32 295 328 50,40 80.000 47,24 12,5 112 125 132,3

32.000 18,90 32 280 310 52,91 81.280 48 12,5 110 122 134,4

33.260 19,64 30 270 300 55 84.670 50 12 106 118 140

33.870 20 30 266 295 56 90.000 53,15 11 100 110 148,8

34.000 20,08 30 265 294 56,22 101.600 60 10 88 97 168

36.000 21,26 28 250 280 59,53 118.500 70 8,4 76 84 196

36.290 21,43 28 248 275 60 120.000 70,86 8,4 75 84 198,4

39.310 23,21 25 229 254 65 135.500 80 7,2 66 73 224

40.000 23,62 25 225 250 66,14 150.000 88,58 6,8 60 67 248

40.640 24 25 221 246 67,20 152.400 90 6,4 59 64 252

42.330 25 24 212 235 70 169.300 100 6 53 58 280

44.030 26 23 204 227 72,80 186.300 110 5,2 48 53 -

45.000 26,57 22 200 220 74,41 203.200 120 5 44 49 -

47.410 28 21 189 210 78,40
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•	如在安装到机器上后，导纱器不工作 (如：橙色灯没有亮和电动机不转), 
检查供电盒连接的正确方向 (参见第 2.1章节)。 如需要，从供电盒电缆上
脱开并再重新连接导纱器。如仍不能启动，试着将供电盒电缆固定点向旁移
动一厘米。如在此操作后还是不能开动导纱器，则可能控制电子板已损坏而
需被更换。

•	导纱器在正常工作后，停机的橙色信号灯不再应发亮，检查灯的工作状况。

•	如导纱器的非正常工作不是因安装和连接错误而导致的，有可能是控制电子
板故障。在这种情况下，需由经L.G.L.授权人员实施更换和维修。

9 - 故障维修

9.1	 安装过程

9.2	 操作过程

10 - 拆除处理
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9 - 故障维修 10 - 拆除处理

在决定拆除机器时需毁坏或消除标识牌和相关文件。

如委托第三者实施机器拆除，仅授权中心可用于处理剩下原料的回收和/或报
废。

如自行拆除机器需根据类型，装载和处理，为每一种类授权公司细分原料。 

将金属元件，电动机，橡胶元件，人工合成元件分开以便可以重复使用。无论
如何，拆除处理需在符合当机器所在地方的当时法规要求; 这些法规在目前是
不能预见的，但是对它们的遵循是机器最终所有者或其代理的专属职权。

L.G.L. Electronics 不对那些因再次使用机器某些单一元件来实施与机器最初构
想不同的装配功能或条件而随之发生的任何人或物的损害负责。
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ECOMINI

ECOMINI

ECOMINI
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ECOMINI

ECOMINI
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ECOMINI

ECOMINI

ECOMINI
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ECOMINI

ECOMINI

Gandino, 04/11/2024
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L.G.L. Electronics S.p.A. reserve the right to alter in any moment 
one or more specifications of his machines for any technical or 
commercial reason without prior notice and without any obligation 
to supply these modifications to the machines, already installed.

爱吉尔电子（杭州）有限公司佛山分公司
广东省佛山市南海区西樵轻纺城锦虹街52-54号
电话: +86-757-86819435
传真: +86-757-86898258
邮箱: yli@lgl.it 

L.G.L. Electronics (Hangzhou) Co., 
Ltd. FOSHAN Branch
52-54 Jin Hong Street, Textile City, Xiqiao Town,
Nanhai District, Foshan, Guangdong
T: +86-757-86819435
F: +86-757-86898258
Email: yli@lgl.it

爱吉尔电子（杭州）有限公司
浙江省杭州市萧山区经济技术开发区红垦农场红
灿路189号17幢
电话：+86 0571-82877258
传真：+86 0571-82877268
邮箱: lglhz@lgl.it

L.G.L. Electronics (Hangzhou) CO.Ltd.
Building 17, 189 Hongcan Road,  
Hongken Nongchang, Economic Development Zone, 
Xiaoshan District, Hangzhou, Zhejiang
T: +86-571-82877258
F: +86-571-82877268
Email: lglhz@lgl.it

爱吉尔电子（杭州）有限公司 - 汕头服务点
中国广东省汕头市潮阳区谷饶镇东升新世界15
栋A2108
电话: +86-757-86819435
传真: +86-757-86898258
邮箱: yli@lgl.it

L.G.L. Electronics (Hangzhou) Co.,Ltd.  -  
SHANTOU service station
A2108, Building 15, Dongsheng New World, 
Gurao Town, Chaoyang District, Shantou City, 
Guangdong Province, China
T: +86-757-86819435
F: +86-757-86898258
Email: yli@lgl.it


